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ABSTRACK

The process of sending samples at the hospital so far is still done by medical
personnel manually. pneumatic tube is one of the medical support equipment used to
send samples from one chamber to another by utilizing air pressure. This study aims
to make a simulation of a pneumatic tube as a sending tool that can be used as a
substitute tool and is expected to help users to speed up time and reduce the task of
the user.

Therefore, the authors make a pneumatic tube simulation module as a
sending device. The sample is designed to use a vacuum motor as an energy or drive
to send a carrier in which the sample bag is placed, a pipe as an installation path
containing a photodioda sensor as a carrier detection, buzzer as a marker if the
carrier has until, and the microcontroller as the overall system controller that drives
the motor, turns on the buzzer, displays the device status display on the LCD.

Based on the results of testing the pneumatic tube simulation tool, it is known
that the pneumatic tube simulation tool is able to operate sending samples from one
room to another.

Keywords: Pneumatic tube, Photodioda, Vacuum motor.



ABSTRAK

Proses pengiriman sampel di rumah sakit selama ini masih dilakukan oleh
tenaga medis secara manual. pneumatic tube merupakan salah satu peralatan
penunjang medik yang digunakan untuk mengirvimkan sampel dari ruang satu ke
ruang lain dengan memanfaatkan tekanan udara. Penelitian ini bertujuan untuk
membuat simulasi pneumatic tube sebagai alat pengirim sampel yang dapat
digunakan sebagai alat pengganti dan diharapkan dapat membantu user untuk
mempercepat waktu dan mengurangi tugas dari user.

Oleh karena itu penulis membuat modul simulasi pneumatic tube sebagai alat
pengirim Sampel yang dirancang memanfaatkan motor vakum sebagai tenaga
ataupun penggerak untuk mengirimkan carrier yang di dalamnya tempat kantung
sampel, pipa sebagai jalur instalasi yang terdapat sensor photodioda sebagai deteksi
carrier,buzzer sebagai penanda apabila carrier sudah sampai, dan microcontroller
sebagai pengendali system keseluruhan yang menggerakkan motor, menyalakan
buzzer, menampilkan display status alat pada LCD.

Berdasarkan hasil pengujian alat simulasi pneumatic tube tersebut, diketahui
bahwa alat simulasi pneumatic tube mampu beroprasi mengirim sampel dari ruang
satu ke ruang yang lain.

Kata kunci : Pneumatic tube, Photodioda, Motor vakum.
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